I\N|XORMNMY Formulas y conceptos de resistencia de materiales

6.1. FLEXION
Médulo de seccién (resistente):

W = I/y

Esfuerzo por flexion: oy

of = Mey/ 1 = of(perm)

En caso de que y =y, =y, , eje neutro = eje de simetria.
(y = distancia de la fibra superficial al eje neutro); entonces:

O f= M/W
Momento flexionante maximo: M

M = Fl

Momentos de inercia, médulos de seccién resistentes y esfuerzos maximos por flexién.

Momento de inercia Moédulo de seccion Esfuerzo maximo de flexion Forma de seccion
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OBSERVACION: A

Teorema de Steiner o de los ejes paralelos neutro

l, =1 + Ay =

lgg : Momento de inercia con respecto al eje BB
| : Momento de inercia con respecto al eje centroidal
(neutro) paralelo al eje BB.
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6.2. RESUMEN DE VIGAS ESTATICAMENTE DETERMINADAS

Tipo de Carga Momento maximo Flecha maxima Reaccion
1 3
M =-PL 8= PL/3EI R=1"P
2 2
M =Pa 8= Pa’ (3L - a)/6El R="P
vl
3 | _ X qt* wi’
—— 20 . §=d WL R=gqgl=W
R b M =ql/2 =W1/2 8El 8El
4 3
o’/ = gt WU R =-ql/2 =W
4 M =gl /6 =WL/3 30EI 15EI q
Y|
' ﬁA X
5 — M =M 5= ML*/2El R=0
R RN ié /
P
Iy L2
v X
6 SeunDerL: S M = PL/4 5= PL>/48EI R,= R,= P/2
R, le T R,
Il 0 R [T )
. M = Pab/L 6_9\/3'5“ en x 3 Ry = Pb/L
p— > en x = a En el centro (no maxima)
Rvieeys R, s s R, = Pa/L
I e E— | 8= Pb(3L°- 4b“)/48El cuando a > b
Y 2
q X qL /8 R, =R
8 2 S 8= 5qL"/384E = 5Q1°%/384E -
A A al/s q = ql/2
R, L R,
Yé
q 2
X = =
9 7 M = gl /9V3 8= 2,5qL" /384l = 5QL° /384E| R =Q/3
e 0stol |7 . = 2Q1/9Y3 en x= 0,5191 R, = 2Q/3
R L 2
YI* 12 q
/12 R, =R
10 X g 5= qL*/120EI = QL®/60EI o
~-_}__-- Ql/6 = Q/2
R L R,
Y 0,577L
|‘—’| M 5= M2 /9V3 El en x = LT __
11 ‘>_X R, =-R,
~.__di_-- M =M en el centro (no maxima) - M/L
R L Re 5= ML /16El
v 05771 5= ML /9¥3 El
12 MS X M =M en x = L-L/VT R, =—R,
s~ - en el centro (no maxima) - ML
R, L R, 5= MLZ/16El




6.3. RESUMEN DE VIGAS DOBLEMENTE EMPOTRADAS

P 2
= - 2 3
] - l : M, = ~pab?/12 eEr:ye| Pb“(3L- 4b)/48 R, = Pb’(3a + b)/L
A L B Mg =~ Pa’b/L centro Ry = Pa’la + 3b)/L°
(Sélo para a > b)
R, = P/2
2 M, = M, = ~PL/8 Ely max = PL*/192 A
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Nota: Q = ql

6.4. VIGAS SIMPLEMENTE APOYADAS CON CARGAS MOVILES

R, max. = V, max. (en x = 0) = P

M méax. (en el punto de carga, si x =

L/2)= PL/4




